


- 필수개념 (반드시찾아서기재함)

 : ①자유도 ②공진 ③고유진동수 ④가속도센서

- 2자유도계스프링-질량시스템에서

 고유진동수와고유진동모드가어떻게주어지는지?

    * 양끝이스프링으로고정된 2자유도계스프링-질량시스템의

 고유진동수의유도과정은진동교재에있음 ☜안적어도됨

    * 해당시스템의고유진동모드의형상은반드시기재하여야함

     ↑진동교재, 인터넷참조



☜안적어도됨



2. 실험결과

(1) 1차 / 2차이론고유진동수[Hz]기입

    (이론고유진동수계산과정은필요하지않음)
 

(2) 시스템의 1차 / 2차고유진동모드측정그래프

    (시간vs전압 & 진동수vs전압, 하단설명참조)
    

사진에보이는현상을객관적으로설명

    (예시 : 1차에선어떤모양이, 2차에선, ···

       전체적으로어떠한경향이 ···          )
 

(3) 진동수- 전압그래프로부터얻어진

    1차 / 2차실험고유진동수[Hz]기입

① 실험결과나타내기

-  시간vs 전압그래프에서는출력전압(𝐴𝑜𝑢𝑡)을기재함

 * 전압(𝑦축)이반드시표시되어야함

 * 임의의피크(Peak) 한지점을선택하여표시함

    가능하면평균치를나타낼것으로예상되는지점선택

    눈금으로부터값을선형보간하여표시, 계산과정필수

 

- 진동수 vs 전압그래프에서는실험진동수(𝜔)를기재함

 * 진동수(𝑥축)이반드시표시되어야함

 * 눈금으로부터값을선형보간하여표시, 계산과정필수

 * (공진시의가진진동수) = 고유진동수

    ∴ 실험으로측정된고유진동수



2. 실험결과

(1) 모드진폭 [mm] 계산 (1차&2차 * 2채널 = 총 4개)

 - 실험에사용된가속도계는출력전압(𝐴𝑜𝑢𝑡)이

     가속도(𝐴)와비례하도록설계됨

 - 가속도계의감도(𝐶)를이용하여,

    출력전압(𝐴𝑜𝑢𝑡)을 가속도(𝐴)로환산

    감도(𝐶)의단위는 [𝑚𝑉/𝐺],

    𝐺는 중력가속도단위 (1𝐺 = 9.806𝑚/𝑠2)

  

 - 다음식을사용하여가속도(𝐴)로부터진폭(𝑋)을계산

(2) 이론고유진동수와실험고유진동수의

   상대오차[%] (계산과정필수) & 객관적비교

② 실험결과분석

𝐴𝑜𝑢𝑡  𝑚𝑉

 𝐶 Τ𝑚𝑉 𝐺
 =  

𝐴𝑜𝑢𝑡

𝐶
𝐺  =  

𝐴𝑜𝑢𝑡

𝐶
∗ 9.806 Τ𝑚 𝑠2  =  𝐴 Τ𝑚 𝑠2



3. 비고및고찰

(1) 시스템의질량이달라지면결과가어떻게달라지는지

서술하시오.

(2) 이론값과실험값이왜차이가나는지오차의원인을

아는대로설명하시오.

 

(3) 이외해당실험에대한본인의자유로운생각

  ☞쓰면안되는것

  일기형식 (이런저런것이좋았다 ···)

  조교와관련된사항 (조교의설명이 ···)

본실험은편의상조교가주도하긴하였으나, 본래실험과목은수강자본인이진행하는것입니다. 

조교와관련된사항을보고서에적으면, 평가하는입장에서는본인의실험주도성이떨어지게됩니다. 

조교에대한내용은보고서가아니라강의평가에부탁드립니다.

조교가 전달한내용 4가지오차요인외의추가내용기재시, 

    틀린내용일경우감점되므로확실하지않으면기재하지마세요
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